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(‘ ‘ HEXAGON Introducéao

Introducao

Este manual contém informac¢des importantes de como instalar o piloto hidraulico.

e Leia cuidadosamente este manual de instalacdo antes de ligar o equipamento;

e Para garantir a sua seguranca, observe as instrugdes contidas neste manual e 0 manual do
maquinario agricola.

Os simbolos usados neste manual tém os seguintes significados:

Tipo Descricdo

Indica uma situagdo de perigo iminente que, se nao evitado,
resultard em morte ou sérios ferimentos.

Indica uma situacdo de perigo em potencial ou uso indevido que, se

& ATENCAO | ndo evitado, pode resultar em ferimentos pequenos ou moderados,
perda material, financeira e dano ambiental, ou todos eles.

/A PERIGO

Informagdes importantes que devem ser observadas, de modo que o
equipamento seja utilizado de um modo tecnicamente correto e

o IMPORTANTE| “HY!
eficiente.
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1 InstrucOes de Seguranca

As instru¢des seguintes visam informar aos usuérios sobre os riscos inerentes ainstalacéo do piloto e
a forma de evita-los.

i,

Os seguintes EPIs tém uso obrigatorio durante a instalacao:
e Luvas para manusear materiais pontiagudos ou abrasivos;
e Oculos de protecéo para manusear o contetido ou sistema sob press&o hidraulica;
e Botas para trabalhos em locais umidos, valas e brejos ou quando em contato com
produtos quimicos.

Quando o veiculo esta em operacao, partes do veiculo, incluindo o motor e o sistema de
exaustdo, podem estar extremamente quentes e podem causar sérias queimaduras. Para
evitar queimaduras, aguarde esfriar as pe¢as quentes antes de comecar a trabalhar com elas.

Evite usar roupas largas e/ou correntes em torno do equipamento que contenha partes
moveis, soltas ou irregular, pois estas podem prender e causar ferimentos.

Remova a chave da ignicdo e coloque uma placa de protecdo "N&o opere" na cabine quando
vocé estiver trabalhando afim de evitar lesdes graves ou fatais.

Maquinas agricolas podem ter sido expostas a muitos tipos de produtos quimicos. Quaisquer
produtos quimicos ou residuos devem ser removidos do veiculo agricola antes de comecar a
trabalhar:

Tome muito cuidado ao trabalhar com sistemas pressurizados (ar, agua, 6leo). Libere toda a
pressdo do sistema antes de desconectar qualquer acessoério. Use um pano ou outra
obstrucdo para desviar possivel vazamento. Usar sempre luvas, NUNCA use as maos
desprotegidas. Para localizar ou verificar se ha vazamentos, use papelao.

O sistema de instalacéo pode trazer contatos com substéncias quimicas, como 6éleos, que
podem causar intoxicacdo. Lave suas méos logo apés finalizar a instalacao.

& PERIGO A modificacdo ndo autorizada do veiculo para montagem ou instalacdo do produto pode

alterar o funcionamento e seguranca do maquinario de agricultura.

Terminais da bateria e acessoérios relacionados podem conter chumbos, no qual podem

A PERIGO causar sérias doencas. Para evitar a ingestdo de chumbo, lave suas maos logo apds o

contato com a bateria.
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2 Visao Geral de Instalacao

Piloto Automatico Hidraulico é destinado exclusivamente para o uso agricola, em campo
& ATENCAO aberto, com veiculos agricolas aprovados pelos fabricantes. Nao pode ser usado, em
hipotese alguma, em outro tipo de veiculo ou outro propdsito.

2.1 Diagrama Geral

A estrutura do piloto € composta por um monitor, uma ECU (driver), sensores, acionadores e chicotes.
Um diagrama geral € mostrado na figura a seguir, onde é possivel visualizar como os elementos estao
conectados entre si.

2.1.1 Diagrama Til0

05709

01862 03549 . .

02
01
06960 03548
Bateria (12V)
-
. D .
02257 e .a '
(1) — 04 Rt 05 D
01709 01707 02088
01708
01710
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Identificacdo | Codigo Descricéo

1 Ti10 com ativacao de piloto automatico

2 04140 | ECU (driver) Piloto Automatico Hidraulico

3 01709 | Valvula Mation Control Duplo (MCP) Holding
01707 | Vélvula5V com LS dindmico e com Sensor de Presséo

4 01708 | Valvula5V com LS estético e com Sensor de Presséo
01710 | Valvula4V sem LS e com Sensor de Pressao

5 02088 | Sensor Direcao, 24Vmax, saida PWM, Push-Pull com

Deutsch

2.1.2 Diagrama Ti7

05709

05697

Bateria (12V)

03602

02257

03548
-
~ D ;3
L

v @ — S_—

01709 01707 02088
01708
01710
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Identificacdo | Codigo Descricéo

1 Ti7 com ativagéo de piloto automético

2 04140 | ECU (driver) Piloto Automatico Hidraulico

3 01709 | Valvula Mation Control Duplo (MCP) Holding
01707 Valvula 5V com LS dinamico e com Sensor de

Pressao

4
01708 Valvula 5V com LS estéatico e Sensor de Pressao
01710 Valvula 4V sem LS e com Sensor de Pressao

5 02088 | Sensor Direcao, 24Vmax, saida PWM, Push-Pull

com Deutsch

2.2 Preparando o Veiculo para Instalacéo

e Estacione o veiculo em uma superficie firme e plana e bloqueie as rodas
dianteiras e traseiras;

e Engate o freio de m&o e remova a chave da ignicao;

e Alinhe a direcao para a frente. Em um veiculo articulado, instale as fechaduras de
articulacao;

e Retire toda a sujeira e detritos das areas do veiculo onde o sistema do piloto vai ser
instalado;

e Abra as caixas dos kits em um lugar limpo;

e Verifique os itens das caixas com a lista de materiais.

2.3 Ferramentas Recomendadas

e Furadeira;

e Broca6,5/8,5/13 (mm).

e Chaves soquetes/sextavadas 3/10/11/13/14/15/17/19/22/24/27 (mm);
e Chaves hexagonais (Allen) 2/2,5/3/4/5/6/8 (mm);

e Alicate de corte;

e Alicate de Bico;

e Chave phillips 3/5/8 (mm);

e Chave de fenda 3/5/8 (mm);

e Abracadeiras.
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3 Instalac&o do Sistema Hidraulico

Antes da instalacéo do sistema hidraulico, siga as orientacdes abaixo:

e Se disponivel, verifiqgue a etiqueta indicativa;

e Marque as mangueiras antes da desmontagem do sistema original;
o IMPORTANTE

Verifiqgue a origem/destino das mangueiras para certificar-se a funcéo de cada
uma;

e Avalie se as bitolas das mangueiras fazem sentido, por exemplo, Presséo e
Tanque dificilmente serdo mais finas que Esquerda e Direita.

3.1 Identificacao do Tipo de Direcéo

1. Verifique a etiqueta indicativa para obter informag6es das conexdes do orbitrol do seu
trator;

OSPDF + EHA

b

i

2. Identifique o modelo do orbitrol e verifique o diagrama hidraulico correspondente.
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Conexdes orbitrol - centro aberto ndo reativa

Tanque
Presséo

Excesso

Conexodes orbitrol - centro fechado

L

/
o o»h:LS
g o

R
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3.2 Diagrama Hidraulico

3.2.1 Direcao Centro Aberto Ndo Reativa (ON)

Manual de Instalacdo PILOTO AUTOMATICO HIDRAULICO

L) L)
+—————G Esquerda Esquerdajg
an f @)
Cilindro
de Direcdo
(R) . Ao (R)
————— D
) Direita Dlreltao(B) IR L
Orbitrol
T T
anque ( )@ o)
-y Presséo Direcdo (DP ]
Bomba © o) " '
de Tanque
Direcéo 01710 © :
Presséo (P)@ HEB12041 M @Tomador Presséo (TP)
. (PR1)
BLF1172 (ﬁ

3.2.2 Direcao Centro Aberto Ndo Reativa (ON) — Método 2

]

Orbitrol

Cilindro
de Direcéo

Tanque (T)

Bomba
de
Direcéo

Presséo (P)

—®

Esquerda

Direita

01710

Esquerda

Direita

HFB12041

L)

(R)

Pressédo Direcédo (DP)

C;

(PD)

Tanque (T)

- Tomador Pressao (TP)
=

BLF1172

YOS

(PR1)
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3.2.3 Direcado Centro Aberto Reativa (OR) ou com Valvula Prioritaria

3+—Y _b5Esquerda Esquerdajgt)  MB, cB
. A [ood a (A)
Cilindro
de Direcdo
® 9Direita Direita @~ MA CA
B1) (® ©) HFB120128 IR
Orbitrol
T T
anque ( )@ on
Press&o Diregéo (DP. T
C; (PD) P
Bomba Tanque
de b~
Direg&o 01710 =
Presséo (P) (PR1)
© HFB12041 M X
BLF1172 T
3.2.4 Direcao Centro Fechado com Load Sense Estético (LSE)
O 4 Esquerda Esquerda@("D)
Cilindro
de Direcéo
(R) Gt o (RD)
— @ Direita Direitajs) IR
Load Sense Direcéo (LSD)
© Orbitrol
T T
anque ( )@
5 Pressédo Direcédo (DP) ]
© (PD) P
Bomba \Load Sense (LS)
de L Tanque (TD)
Direcéo 01708 o

Presséo (P
(2}

HFB120723 M

X

@Tomador Presséo (TP) .
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3.2.5 Direcédo Centro Fechado com Load Sense Dinamico (LSD)

L)

Cilindro
de Direcéo

(R)

|

Tanque (T)
®

Bomba
de
Direcéo

Load Sense (LS)

Pressédo (P)@

Esquerda Esquerda@,L
i s R
Direita Direitae) s )
Load Sense Steering (LSD) }
© Orbitrol
- Presséo Diregéo (DP) T
L Tanque (TD)
01707 O)
’W @Tomador Presséo (TP) .

3.2.6 Direcao Centro Fechado com Load Sense Dinamico (LSD) — Método 2

R L
Orbitrol
Cilindro 1 Ls p
de Direcéo \
L L L
i'—ﬂ—/\—/\ M EA)l)@j Esquerda Esquerda S
R/ /M ® o | ®
/ (Bl)(i Direita Direita®—xX
@Load Sense Direcédo (LSD)
e /N .
Tanque (T) (&—X Presséo (P)
Bomba /\
de -
Direcao Load Sense (LS\)' 01707 S—X Tanque (T)
p ,~ Tomador Presséo (TP)
(s) HFB110813 = (PR1)

Presséo (P)
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3.3 Instalacédo das Valvulas

Verifique o modelo de vélvula que compde a estrutura de instalacdo do piloto e siga as instrucdes de
instalacdo abaixo:

3.3.1 Valvula 5V com LS Dinamico e com Sensor de Pressao (01707)

Passo 1: 30 mm
Identifique um local de montagem apropriado. As |‘_’|
dimensdes para montagem recomendadas sao: O O
100mm (A) X 105mm (L) X 230mm (P). Faca a c
furacdo do suporte conforme indicado na imagem ao g
lado, em um local apropriado do trator. Use o suporte g8 mm S
como gabarito;

O @)

~ Certifique-se de verificar o interior ou inferior do local da méaquina antes da perfuracéo,
A ATENGAO para evitar de furar tubos hidraulicos e fios elétricos.

Passo 2:
Parafuse a valvula ao suporte com parafusos M8X12mm:;

Passo 3:
Parafuse o suporte com a valvula ao trator por meio de
quatro parafusos M8X40mm.
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3.3.2 Valvula 5V com LS Estatico e com Sensor de Pressao (01708)

30 mm
Passo 1: » )
Identifique um local de montagem apropriado. As o 0O
dimensdes para montagem recomendadas sao:
110mm (A) X 115mm (L) X 245mm (P). Faca a £
furacdo do suporte conforme indicado na imagem ao E
lado em um local apropriado do trator. Use o suporte g8 mm 3
como gabarito; 5 o

x Certifique-se de verificar o interior ou inferior do local da méaquina antes da perfuracéo,
[\ ATENGAO . i Ao
para evitar de furar tubos hidraulicos e fios elétricos.

Passo 2:
Parafuse a valvula ao suporte com parafusos M8X12mm:;

Passo 3:
Parafuse o suporte com a valvula ao trator por meio de

quatro parafusos M8X40mm.
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3.3.3 Valvula Motion Control Duplo (MCP) Holding (01709)

& ~ Verifiqgue um local apropriado para instalacdo da vélvula. Esta deve ser instalada
ATENCAO : ~ : . )
diretamente na estrutura do trator. Caso ndo seja possivel, faca um suporte de apoio.
Mm

Passo 1:

Identifigue um local de montagem apropriado. As &

dimens6es para montagem recomendadas s&o: E j

140mm (A) X 250mm (L) X 40mm (P). Faca a 8,5 mm

furagao, conforme indicado na imagem; ¢_/ &

x Certifique-se de verificar o interior ou inferior do local da méaquina antes da perfuracéo,
/\ ATENCAO . e . o~
para evitar de furar tubos hidraulicos e fios elétricos.

Passo 2:
Parafuse a valvula no trator com parafusos M8X12mm.

3.3.4 Vélvula4V sem LS (Centro Aberto) com Sensor de Presséo (01710)

Passo 1: T O

Identifique um local de montagem apropriado. As
dimensbes para montagem recomendadas sio:
170mm (A) X 300mm (L) X 110mm (P). Faca a
furacdo do suporte conforme indicado na imagem ao
lado em um local apropriado do trator. Use o suporte
como gabarito; @13 mm

74 mm

Q
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Certifiqgue-se de verificar o interior ou inferior do local da maquina antes da perfuracao,
para evitar de furar tubos hidraulicos e fios elétricos.

AN ATENCAO

Passo 2:

Parafuse a valvula ao suporte com parafusos

M8X12mm. Verifigue a melhor maneira de posiciona-lo

no trator para parafusar a valvula na posi¢ao correta; -

Passo 3:
Parafuse o suporte ao trator em um local apropriado
por meio de dois parafusos M12X40mm.

3.4 Instalacdo das Mangueiras Hidraulicas

Este kit ndo é fornecido com as mangueiras hidraulicas. Certifique-se que ao fazer novas mangueiras,
elementos contaminantes ndo sejam introduzidos no sistema hidraulico do veiculo.

Antes da montagem, um exame cuidadoso da mangueira e equipamento deve ser realizado.

A mangueira deve ser examinada para verificar possiveis obstru¢cdes, bolhas, dobras, fissuras, cortes
ou quaisquer outros defeitos visiveis. Inspecione as superficies de montagem e de vedacéo para
rebarbas, corrosdo ou outras imperfeicbes. Ndo use nenhum componente com sinais de nao
conformidade. Para um adequado funcionamento, as mangueiras devem ter um comprimento correto,
pois mangueiras muito curtas podem causar uma fraca transmissao de fluxo e encurtardo a vida da
mesma.

Evite tor¢cbes na montagem quando montada em locais onde a mangueira se movimente.

A mangueira deve ser montada com uma certa folga para evitar contato com partes que
possam causar danos ou abrasdo.

Use conexfes apropriadas para evitar estrangulamentos. A curvatura ndo deve comecar a menos de
1,5 vezes o tamanho da conexao.

Para instalacdo das mangueiras, verifique os diagramas de ligacdo nas sec¢fes a seguir.
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Caédigo | Valvula Tipo de Rosca
L L]
LSD
@: °@ @c P = UNF 06 - 9/16"
H £ el T = UNF 06 - 9/16"
01707 ©© L = UNF 06 - 9/16"
s . R = UNF 06 - 9/16"
@ { LS =UNF 04 - 7/16"
LSE
| L@©R P = UNF 08 - 3/4"
i [ e 1 e T = UNF 08 - 3/4"
W @ L = UNF 08 - 3/4"
”]:E ©) 7] R = UNF 08 - 3/4"
LS PRI LS =UNF 04 - 7/16"
ﬁ Holding
i CA = UNF 08 - 3/4"
* CB = UNF 08 - 3/4"
01709 otroo e IR MA = UNF 08 - 3/4"
" “* MB = UNF 08 - 3/4"
u@ FR = M12x1,25
- A= CA - Hydraulic Designers CA - Fluid Power
' \\I
PQ O H O P = UNF 10 - 7/8" P = UNF 08 - 3/4"
01710 1 @R : T=UNF 10- 7/8" T=UNF 08 - 3/4"
‘ I @ L = UNF 08 - 3/4" L = UNF 08 - 3/4"
| @ R = UNF 08 - 3/4" R = UNF 08 - 3/4"
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3.4.1 Direcao Centro Aberto Ndo Reativa (ON)

Componentes Hidraulicos
existentes na maquina

7 N A FU—L] Tomador de
L Presséo

JJ 01710 — Vista
Lateral Esquerda

_.f:
4

01710 — Vista Lateral
Direita

Conexao Mecéanica

Mangueiras Hidraulicas Existentes
Mangueiras Hidraulicas Novas
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3.4.2 Direcado Centro Aberto Ndo Reativa (ON) — Método 2

Componentes Hidraulicos
existentes na maquina

Presséao

o) j:ﬂ:g Tomador de

s
0, O

01710 — Vista Lateral
Esquerda

J

N PD@ jj
) ) /

J 01710 — Vista Lateral
Direita

©®)

Conexao Mecanica

Mangueiras Hidraulicas Existentes
Mangueiras Hidraulicas Novas
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3.4.3 Direcado Centro Aberto Reativa (OR) ou com Valvula Prioritaria

| Componentes Hidraulicos existentes
| na maquina

Manual de Instalacido PILOTO AUTOMATICO HIDRAULICO

Conexao Mecanica

Mangueiras Hidraulicas Existentes
Mangueiras Hidraulicas Novas

]

]

| 9O
np

s Nl Tomador de
2 ]—__,:D Presséao

01710 — Vista Lateral
Esquerda

o

.
[0 M =
O r e
Q Q ©LS©

{E

NOji# Tomador de Pressao

[T

//”“Q‘\ /,-‘

J 01710 — Vista Lateral

-~/ Direita

10 junho 2022
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3.4.4 Direcado Centro Fechado com Load Sense Estético (LSE)

| Componentes Hidraulicos
| existentes na maquina

N
B

P
OO ...
omaaor ae

I]E @ @ % Pressao

01708 — Vista Posterior

LS

]
) RD ©Di|l@
K @D@ EE =

J J 01708 — Vista Frontal

I
|
I
[
I
|
|
I
I
;
I
[
I
I
|
I
I
I
|
I
I
|
|
I
I
|
|
I
I
f
|
|
|
I
I
|
1
I
I
|
[
I
[
|
|
I
I
|
[

Conexao Mecéanica

Mangueiras Hidraulicas Existentes
Mangueiras Hidraulicas Novas
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3.4.5 Direcédo Centro Fechado com Load Sense Dinamico (LSD)

Componentes Hidraulicos
existentes na maquina

)

J "? @ Tomador de

@ Presséao

J 01707 — Vista Posterior

q@__)

9

.

)

el L

D| wrFB110813

J J
01707 — Vista Frontal

Conexao Mecéanica

Mangueiras Hidraulicas Existentes
Mangueiras Hidraulicas Novas
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3.4.6 Direcado Centro Fechado com Load Sense Dinamico (LSD) — Método 2

Componentes Hidraulicos
existentes na maquina

-

&
@_)

- ﬂ Tomador de
Presséao

=I5
o

01707 — Vista Posterior

QA
-
(9]
—

—

H:Em D HFBt110813
_J/

01707 — Vista Frontal

Conexao Mecéanica

Mangueiras Hidraulicas Existentes
Mangueiras Hidraulicas Novas

10 junho 2022
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4 Instalacao Sensor de Direcao

4.1 Instalacdo Mecanica do Sensor de Direcdo/Angulo

Passo 1:

Faca a furagéo do suporte do sensor em
localapropriado (02329);

Passo 2:

Fixe o sensor no suporte por meio de parafusos
M6X30mm;

Passo 3:

Fixe o brago do sensor (01101) no sensor, através do
parafuso M8 que acompanha o Kit (01230) e do pino
de seguranca;

Passo 4:

Fixe o primeiro articulador (01718) no brago do sensor,
com porca (01387);

70 mm

@11 mm

S
S
o
~

Pino

Parafuso M8

Articulador
—>

<4— Porca

10 junho 2022
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Passo 5:
Fixe o conjunto em uma parte plana do

veiculoproximo a roda;

Passo 6:
Fixe a barra roscada (00114) ao articulador;

Manual de Instalacido PILOTO AUTOMATICO HIDRAULICO

Tudo a esquerda Tudo a direita

\_

Minimo: maior que 60°.
Recomendado: maior que 90°.

Angulos proximos a 0° (zero) e a
180°, ndo devem estar nos limites
de estercamento da diregao do

trator.

PWM =35.999 - 0.000

PWM=14.000

Tudo a direita

Tudo a esquerda
PWM = 19.000

PWM = 10.000

Tudo a direita
PWM = 4.000

Tudo a esquerda
PWM = 32.000

26
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Passo 7:

Fixe o segundo articulador em local apropriado, e
em seguida, conecte a outra extremidade da barra
roscada ao articulador.

Tome cuidado para que durante o movimento das rodas do veiculo, a barra roscada ndo

[\ ATENCAO e \
entre em Choque mecéanico com o veiculo.
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5 Instalacao do Sistema Elétrico

5.1 Instalacdo da ECU (Driver)

ATENCAO O Driver deve ser instalado na mesma estrutura da antena (mesmo amortecimento) e, se
A possivel, com a mesma distancia em relagdo ao eixo traseiro que a antena.

x Na&o fixe o driver em superficies sujeitas a vibragcdo excessiva (proximo ao motor, etc.) e
/A ATENGAO Peipting
em superficies inclinadas.

o IMPORTANTE Para a correta instalacao do driver, verifique as instrugées no capitulo 6.5.1.

Passo 1: @ 6,5mm
Faca duas furagdes de 6,5mm em uma parte plana da 4

maquina, conforme medidas indicadas ao lado;

100,3mm O

B
N >

Passo 2:
Parafuse o driver na maquina com parafusos M6X30mm e
arruelas. Utilize as porcas M6 autotravantes para fixacao.

10 junho 2022 28



(4 ‘ HEXAGON Manual de Instalagédo PILOTO AUTOMATICO HIDRAULICO

5.2 Listade Chicotes

Iltem Codigo | Descricao

g:nllicotTeil%Iimentagéo 06960 | Chicote Alimentag3o com fusivel de 10A para kit com Ti10

(73hico_trg7AIimentagéo 05697 Chicote Alimentag&o com fusivel de 10A para kit com Ti7
m — Ti

Chicote CAN 01862 Chicote para conexdo CAN (Comunicacao).

Chicote Antena 7m para 05709 Chicote RG58 7m TNC macho 90 graus + TNC macho 90 graus
Til0 ou Ti7 — TM58U-TM001-18-02

Pedal Montado com 02257
DTMO04-2P

Chicote com pedal.

Chicote Adaptador
DTMO06-12S-A CAN

Chicote para conexdo CAN ao Driver, com saida para o

03549 | sensor de presséo.

Chicote piloto hidraulico 03548 Chicote para acionamento de valvulas e sensor, ligado ao
driver ATCV 3.1 + driver.
acionamento

Para evitar danos ou mau funcionamento dos chicotes:

f PERIGO . Passe os chicotes longe de areas onde eles possam ser prensados ou friccionados

. N&o altere os comprimentos dos chicotes e conexfes. Se vocé precisar alterar o
comprimento do chicote de alimentacéo, ndo remova o fusivel ou o porta-fusivel.
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5.3 Pinagem da ECU (Driver)

000000

©00000
I L

0000

0000

o
o

4
o

Conector cinza (A)

Conector preto (B)

CAN GND

1 Valvula Seguranca (-)

CAN HIGH

2 Valvula 1 (-)

Valvula 2 (-)

Sensor Angulo (+)

1
2
3
4
5
6

Pressostato (-)

7 Pressostato (+)

8 Pressostato (Sinal)

Sensor Angulo (Sinal)

9

3
4
5
6
7
8
9

Sensor Angulo (-)

10 12V (+)

10 Valvula 2 (+)

11 CAN LOW

11 Valvulal (+)

12 12V (+)

12 Valvula Seguranca (+)

Manual de Instalacdo PILOTO AUTOMATICO HIDRAULICO
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6 Configuracoes

3.19.3 foi averséo de software utilizada para a coleta de informacdes e explica¢des contidas

0 IMPORTANTE .
neste topico.

6.1 Configuracdes Iniciais

6.1.1 Modo Assisténcia

o IMPORTANTE Para aces'sarAas'conflguragoes avancadas, € necessario habilitar o modo Avancado ou o
modo Assisténcia.

0

0,00ha

0,00 m

x

© é

Piloto 0 Controle de
Guia virtual automatico liz. Pulveriza¢ao

& & R

Controle de
Plantio Veiculo Implemento GNSS

(m — £ @ »
Segao de Configuragdes Configuragoes
trabalho Arquivos do sistema Modo do

Sobre ; NORMAL Diagnostico de rede
sistema:

Idioma e Regiao

Assisténcia @

........

01- Clique no botdo Menu;

02- Clique no botéo Configuracdes
do sistema;

03- Clique no botéo Assisténcia;

04- No teclado, digite a senha:

40092704. Em seguida,

cligue em OK.
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6.1.2 Verificando Ativacdes

Caso o monitor em uso ndo tenha a ativagcao necessaria, no caso, Auto Steering, nao
A ATENCAO sera possivel fazer o uso do mesmo para tal funcdo. Se isso acontecer, entre em contato
como suporte da Hexagon.

Como verificar:

Configuracoes

Sobre @ NORMAL Diagnéstico de rede
|dioma e Regiao Alterar senha Ativacao
Assisténcia Log Atualizacao de firmware

Configuragtes externas Rede Sincronizagdo de dados

Transferéncia avangada
de arquivo

RFID Lista de tags Configuracao dos médulos

OK

Versao: Info CPU Informacao do GNSS
Revisao 3ef902b570 Info rede
NOmero de série 24018 Acesso remoto Informagao legal

Versao da S
Mostrar ativagoes
Config:

Gerenciador do sistema

Funcionalidades habilitadas ?

Guidance Auto Steering @

Planting/Application Spraying

Planting Monitor Machine Monitor

Disc Speed Control Jan

VT ISOBUS TC ISOBUS 01- C||que em Sobre;

Section Cutting 02- Clique em Mostrar ativagdes;

03- Auto Steering — ativagao valida
para piloto automético.
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6.1.3 Configurando o Veiculo

Sempre que for criado um veiculo, todos os passos de configuracado, calibragéo e ajustes,
A ATENCAO devem ser devidamente realizados.

As medidas precisam ser exatas.

No menu de configuragfes, pressione veiculo. As medidas do veiculo sdo necesséarias para o bom
funcionamento do piloto. Cada veiculo possui a sua configuracdo de ajustes do piloto (calibra¢do, ganhos,
etc.).

G

Veiculo

Configuracao do veiculo

Distancia entre Eixo a antena

L Halagan os eixos (D [m]): (A [m]):

2 0 : Pino ao eixo Altura da antena
Tipo: Trator (P [m)): (AT [m]): 2,900

Deslocamento antena

Modelo do veiculo @ (A2 [m)): 0,000

Trator

Salvar Cancelar
Trator articulado
Trator esteira

Autopropelido

Colhedora

Cancelar

01- Selecione o tipo/modelo que corresponde ao veiculo. Cada modelo tem um layout
especifico que precisa ser devidamente selecionado por conta das medidas. Tipo
padréo: Trator.

Modelos disponiveis: Trator, Trator articulado, Trator esteira, Autopropelido,
Colhedora, Escavadeira e Invalido.

02- Entre Eixos: Distancia, em metros, do centro do eixo traseiro ao centro do eixo
dianteiro. Fundamental para o calculo da rotina de controle.

03- Eixo antena: Distancia, em metros, do centro do eixo traseiro a antena. Fundamental
para o sistema de compensacao de inclinacdo, para a aproximagdo com a linha e o
trabalho nas Guias Curvas.
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A antena deve ser instalada, preferencialmente, préxima do eixo traseiro. Deve estar,

sempre, a frente do eixo traseiro, nunca atras.

Seu campo de visada deve estar livre de objetos (capotas, ar-condicionado, cabine, etc.).

Driver de controle (ATCD) e antena devem ser instalados na mesma estrutura(mesmo
amortecimento) e, se possivel, com distancias em relacéo ao eixo traseiro semelhantes.

04-  Altura antena: Distancia, em metros, do chdo ao centro da antena. Fundamental para o

sistema de compensacéo de inclinagéo e paralelismo das linhas.

05- Deslocamento antena: Distancia, em metros, do deslocamento lateral da antena.

Fundamental para o paralelismo das linhas.

6.2 Menu de Configuracdes do Piloto

No menu de configuracdes do piloto automatico, sao disponibilizados os seguintes botdes:

01- Modo Basico: 02- Modo Avancado:
e Instalacdo do sensor de e Controle e Assisténcia
rodas . ~
e Calibracao

@

Piloto
automatico Piloto automatico

LIGADO: indica que o piloto estéa ligado e pronto
para exercer os controles.

[
Limpar os alarmes

Ligado

Instalagdo do sensor de rodas Controle

Instalagéo hidraulica Calibragao

Instalagdo INS Configuragdes gerais

Instalagdo hidraulica

Configuracdes Gerais
Instalagcd@o INS

03
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6.3 Modo Assisténcia

o||v|p0RTANTE Entrar no menu assisténcia para configurar o modelo correto do piloto (Hidraulico).

01-

02-

03-

04-

Assisténcia piloto

Configuragao do piloto

Modelo SN Numero de voltas de
o Hidraulico Lo . 3
Pilota: calibracao p/ cada lado:

Ganhos do Kalman PPR do motor:

Filtro Drift:

Qualidade minima

Resetar configuragoes do GNSS: Padrao

' Contagem de
Emulador GNSS perda do GNSS:

es, ar se cair a
contanem de satélites:

Ligado

(0]4 Cancelar

Clique no botao Assisténcia;
Clique no botdo Configuracao Piloto automatico;

Em Modelo Piloto, selecione o tipo Hidraulico.
Originalmente, o0 modelo padréo é o Piloto elétrico;

NUumero de voltas de calibracdo p/ cada lado determina a quantidade de voltas no
penultimo e Ultimo passo da calibragéo (Tépico 6.5.5).

Observacdao: So6 diminuir a quantidade de voltas se o espaco utilizado para a calibracéo
realmente nédo for o suficiente para 3 voltas de cada lado. Diminuir a quantidade de voltas
pode prejudicar os resultados da calibracao;
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05- GNSS qualidade minima:

Permite selecionar quatro tipos de sinais:

Alta preciséo (correcdo mais bésica, utilizando apenas o sinal Glide da Novatel);
Padréo (sinal sem qualquer tipo de corre¢céo, com erro elevado);
RTK (2 centimetros absolutos, utilizando a corre¢cdo RTK);

Sinal pago (2,5 centimetros absolutos, garantidos pelo TerraStar C PRO da
Novatel);

06- Contagem de perda do GNSS: Desativa o piloto automético se esse valor estiver abaixo
do valor configurado.

6.4 Testes

6.4.1 Instalacdo do Sensor de Rodas

Auxilia na verificagdo de funcionamento e instalagdo do sensor de roda. Para executar o teste acesse
Menu Piloto -> Instalac@o do sensor de rodas.

Instalagao do sensor

Instalagdo do sensor de rodas

P [Iniciar

f\mgulo (graus):

Capturar centro

Instalacao do sensor

Cancelar

10.181 02 | | Parar

Amgulc (graus):

Capturar centro

Cancelar

10 junho 2022
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01-

03-

04-

Na instalagéo do sensor, clique em Iniciar;

PWM ira exibir a leitura do valor bruto, que varia de 0 a 36000.

Observacéo: Observe se 0 sensor € capaz de capturar qualquer movimento da roda.

E importante que, quando as rodas do veiculo estiverem alinhadas, o valor lido no
campo PWM esteja na faixa intermediaria de leitura. Evite valores proximos de O e de
36000. Caso seja necessério, reposicione o sensor para se adequar a faixa
recomendada de leitura. Para isso, basta retirar o sensor do suporte e reposiciona-lo
na posi¢cao oposta.

O PWM deve ter uma variacdo minima de 9000. Por exemplo, quando o volante estiver
total a esquerda e tiver um valor PWM de 15.000 e todo para direita em 24.500
obtivemos uma variagcdo de 9.500, satisfazendo a condigéo;

Angulo (graus) mostra a leitura do sensor convertida para angulo. Ao girar as rodas para
a direita, o valor deve ser positivo, negativo para a esquerda.
Observagdo: Deve-se permitir uma amplitude de movimento de pelo menos 60 graus.

Caso a diferenca de leitura entre o &ngulo maximo para direita e esquerda seja superior
a 10 graus, deve-se reavaliar a instalacdo do acoplamento mecanico;

Centralize as rodas, cligue em Capturar centro. Esta a¢éo fard com que o sistema passe
a reconhecer o posicionamento das rodas, sendo necessario para as proximas etapas.

Observacgao: Nao capturar centro ap0s a calibracéo finalizada, isso deletara os valores
achados na calibracgéo.

6.4.2 Instalacdo Hidraulica

Para realizar o teste de instalacdo da valvula, pressione menu Piloto -> Instalacdo hidraulica. Esse
teste auxilia na verificacdo de funcionamento e instalacdo da véalvula hidraulica.

Instalagao da valvula

Instalagao hidraulica Teste de Zona

P Iniciar

Zona morta E: Zona morta D:

Teste controlador VH:

K vélvula:

Cancelar
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01-

02-

Teste de Zona morta:

Determina o acionamento minimo para iniciar o movimento das rodas e é realizado
automaticamente.

Teste Controlador VH:

Testa o controle das rodas. Atentar para o ajuste de “K Valvula”, pois, valores elevados,
fazem a roda oscilar e valores baixos tendem a apresentar uma resposta lenta, o que
prejudica o desempenho.

6.4.2.1 Teste de Zona Morta

e Naorealize o teste de zona morta em terreno arenoso ou fofo;
Ao realizar o teste de acionamento, se as rodas movimentam na direcao

OIMPORTANTE errada, pode-se inverter os conectores nos solenoides, (somente apos

verificar que o sensor de roda esta lendo valores positivos para a direita).

O Teste de Zona morta identifica a tensdo minima que deve ser aplicada no atuador, para que se
inicie o movimento das rodas.

Como funciona:

Automaticamente o sistema elevara a tensao aplicada nos terminais da valvula, iniciando de zero,
até que se detecte o movimento das rodas (variagcdo de cerca de 0.5°).

Como proceder:

1
2
3.
4

Alinhe as rodas do veiculo;
Acelere a 1500 rpm;
Pressione Iniciar;

Aguardar até que o teste finalize a etapa da zona morta D e da zona morta E. O valor
no campo Zona Morta sera modificado para o valor calibrado e o botao Iniciar tera
seu estado modificado.

A ATENCAO Nao utilize o volante ou modifique a posigéo das rodas do veiculo durante o teste.

o IMPORTANTE

O valor obtido para a Zona Morta apds a calibragdo fica em torno de 300. Recomenda-se
refazer o teste caso o valor esteja muito diferente.
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6.4.2.2 Teste de Controlador VH

Teste de verificagdo do correto funcionamento do sistema de controle das rodas, bem como, confirmar
a correta instalagéo da valvula hidraulica.

Certifique-se de que o sensor de roda esta funcionando corretamente.

& ATENGAO Caso as rodas girem para o lado contrario ao esperado, ou ocorra algum outro
imprevisto,desligue o equipamento imediatamente para evitar danos.

Como proceder:

Pressione Iniciar;

2. Altere os valores do campo Ref. (positivos e negativos). Valores positivo farao a roda
girar para a direita, valores negativos para a esquerda. Exemplo:

Ao digitar o valor 15, as rodas devem girar para a direita;
Ao digitar o valor -15, as rodas devem girar para a esquerda;

3. Observe aresposta, caso ela esteja lenta ou a diferenca entre o valor lido no campo
Pos. e Ref. sejam maiores que 1, aumente o valor do campo K valvula. Caso a
direcdo fique se movimentando sozinha, reduza o valor em K valvula.

Campo Descricao

Velocidade de resposta da valvula hidraulica.

. Valores baixos fardo com que o sistema fique lento, além de apresentar um erro maior
no seguimento da referéncia.

Campo K valvula Valores altos, obtém-se uma resposta mais rapida e reducéo do erro de posicao,

contudo valores demasiadamente elevados, tendem a fazer com que as rodas
oscilem.

Valor que indica a posicdo (em graus) para a qual a roda ir4 duranteo teste.
. Valores positivos fazem com que a roda gire para a direita;
Campo Ref. . Valores negativos fazem com que aroda gire para a esquerda.

Por questdes de seguranca, os valores digitados séo limitados na faixa de -15° a 15°.

Campo Pos. Indica a posigéo da roda fornecida pelo sensor.
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6.4.3 Instalacdo de INS

Os valores mostrados na tela a seguir dependem da posicao atual do seu trator:

Instalacao INS

Instalacao INS

P Iniciar

0.0000

0,0000

OBSERVACAOQ: os valores de 00000
INS seréo coletados durante as Deslocam. rolagem
etapas de calibracdo seguintes, ——

ndo sendo necessario fazer essa e <
etapa agora.

01 — Valores tipicos até 2,0000.
02 — Valores tipicos até 10,00.

Cancelar

Como proceder:

1. Posicione o trator na horizontal e pressione Iniciar;

2. Incline o trator para a direita, a leitura de Roll deve ir para um valor negativo, girando
para esquerda a leitura de Roll deve ir para um valor positivo;

10 junho 2022 40



ﬂ HEXAGON Manual de Instalagdo PILOTO AUTOMATICO HIDRAULICO

N

|
Y.

|

\F

3. Gire o trator para frente. A leitura de Pitch deve ser um valor negativo.

Gire o trator para tras. A leitura do Pitch deve ser um valor positivo;

4. A leitura de Yaw somente sera diferente de zero com o veiculo em movimento.

Sentido horério: +

Sentido anti-horéario: -

Verificar se o valor mostrado ao deixar o trator parado estabiliza rapidamente e se ndo ha

A ATENCAO spbre passagem (ir para uma Ieitu;a_l alta e depois ir diminuindo). Caso isso ocorra, ou ha
divergéncias nos valores lidos, verifiqgue se ha problema na montagem do driver ou algum
componente com defeito.
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Piloto automatico

e
Limpar os alarmes

Ligado

Instalag@o do sensor de rodas Controle

Instalacao hidraulica Calibragao

Instalagao INS Configuragoes gerais

Na tela de calibragéo, € possivel configurar os seguintes parametros do equipamento:

e Posicdo do driver;

e Calibragéo acel/giro;

e Calibragéo giroscopio;

e Testes do sensor de roda;

e Calibragéo sentido horéario/anti-horario.

6.5.1 Calibracao da Posicéo do Driver (ECU)

Informar para 0 monitor a posi¢ao de instalagdo do driver de controle (ECU).

Antes de iniciar o teste, atente para os seguintes fatos:

[\ ATENCAO

N&o balance o veiculo durante essa etapa;

Como o teste é realizado em duas etapas, é necessario movimentar o veiculo e é
recomendado fazer marcacdes no chdo para que os testes sejam realizados sem
alterar demasiadamente as caracteristicas de relevo do solo;

Realizar os testes em local plano;

Sempre que o driver for retirado de sua posi¢ao (seja para limpeza ou qualquer outro
fim) essa etapa deve ser refeita, mesmo que o dispositivo tenha sido fixado no mesmo
local.
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Escolha a posigdo correta de instalagdo do driver, abrindo a op¢do onde esta: 1-Horizontal frente -
selecione a que esta de acordo com a instalagdo e pressione o botéo Proximo.
Observe o exemplo:

Callibragao Piloto automatico
1-Posicéo do driver

1-Horizontal frente < Voltar

\ ’ C‘ Pular

> Proximo

CGancelar

Selecione a posicao do piloto

1-Horizontal frente
2-Vertical tras
3-Vertical frente
4-Vertical direita

5-Vertical esquerda
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Horizontal Frente

Vertical Esquerda

/ Vertical Frente

04 Vertical Direita

Vertical Tras

POSICAO — Saida de cabos POSICAO Sz.:u'daﬂde cabos em
HORIZONTAL pela frente VERTICAL - direcao ao solo.

6.5.2 Calibracao Acelerémetro

Determina a posicéo relativa (angulos de roll e pitch) entre o veiculo e a posicao de instalacédo do driver.

e Realize o teste com 0 motor na rotacao de trabalho;
o N&o balance o veiculo durante o teste;

¢ N&o movimente o veiculo durante o teste;
& ATENGAO Realize o teste em local plano;
e Caso o resultado apresente algum angulo (roll ou pitch) com valor superior al10 graus,
recomenda-se reavaliar a posi¢édo de instalacdo (a compensacéo de inclinagcdo pode
n&do operar como esperado).
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Calibragao Piloto automatico

2-Calibragao acel/giro 2-Calibragio acelgiro

@ < Voltar

C‘ Pular

) Préximo

Cancelar

1. Eleve a rotacdo do motor para a de trabalho (1500-2000rpm);

Toque na imagem do trator da esquerda (01) e aguarde 10s;

Aguarde a imagem do trator da direita estar habilitada (verde), faga a marcagéo no chao de
onde estdo o centro das 4 rodas do veiculo;

4, Faca a manobra do veiculo e volte para 0 mesmo local, colocando as rodas dianteiras
onde estavam as rodas traseiras e as traseiras ficando onde estavam as rodas dianteiras;

Pressione a imagem do trator da direita (02) e aguarde 10s;

Assim que ambas as imagens estiverem verdes, aparecerd uma janela mostrando os
valores encontrados. Aperte OK para salvar e pressione o botdo Préximo.

6.5.3 Calibracéo Giroscopio

Obijetiva estimar erros presentes nos dados fornecidos pelos giroscépios.

o Realize o teste com 0 motor na rotacéo de trabalho;
e N&o movimente ou balance o veiculo durante o teste;
A ATENGAO o Este teste é realizado automaticamente sempre que o veiculo esta parado;

o Valores superiores a 5 graus/segundo podem indicar mau funcionamento de algum
componente.
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Calibracao Piloto automatico

Calibragao giroscopio

~ . . Voltar
NAO movimente ou Insirugoes: <
» - NAO movimente ou balance o veiculo
balance o VEICU|O~ - Pressione Calibrar giroscopio e espere 20s CY
durante a execugao para finalizar a calibragao. Pular

desta etapa

o . . > Préximo
Calibrar giroscopio

Cancelar

Como Proceder:

1. Eleve a rotacdo do motor para a de trabalho (1500-2000rpm);
Pressione o botdo Calibrar giroscOpio e espere até a barra carregue por completo;

3.  Ap6s 20 segundos sera exibida uma janela com os valores encontrados. Confirme com OK
para que os dados sejam salvos.

6.5.4 Calibracao Leitura da Diregéao

Calibracao Piloto automatico

Observagé'O: NeSta~etapa’ Testes do sensor de roda
0S quatro passos sao
feitos com o comando Posicio esquerda: Posicao direita: < Vottar
neste mesmo campo, que
atualizara a informacéao de Posicéio centro: 0

acordo com o andamento. ® e
Salvar leitura (centro) >

1 - Posicione a roda no centro e pressione
o0 botéo abaixo.

Salvar leitura (esquerda) > Préximo
> Salvar leitura (direita) > Salvar leitura (centro)
Testar acionamento.

Cancelar
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Como proceder:

1.

Posicione as rodas na posic¢ao central, com o veiculo parado e olhando o alinhamento das
rodas para que estejam bem centralizadas. Apos centralizar, pressione Salvar Leitura
Centro;

Esterca as rodas totalmente para a esquerda e pressione Salvar Leitura Esquerda;
Esterca as rodas totalmente para a direita e pressione Salvar Leitura Direita;

Em seguida, volte as rodas para a posicdo central para o sistema habilitar o campo
novamente com a opgdo Testar acionamento. Pressione o botdo Testar acionamento,
deixando as rodas e o volante livre;

Ao testar o acionamento, confirme OK para a instalagédo do sensor de posicao das rodas e
pressione Préximo para seguir a calibracao.

6.5.5 Calibrac&o Horario e Anti-horério

Antes de iniciar o teste, atente para os seguintes fatos:

A ATENCAO  sentido horério, significa que o veiculo vai fazer circulos para a direita. Sentido anti-horario,

significa que o veiculo vai fazer circulos para a esquerda.

Esta etapa exige que o veiculo esteja em movimento, sendo necessario uma area ampla,

IMPORTANTE sem obstaculos, para sua conclusdo. Podera ser executado um total de 3 voltas para o

sentido horario e trés voltas no sentido anti-horério.

E de extrema importancia saber se existe espaco suficiente para fazer um circulo bem aberto, caso
contrario, é preciso informar que estara fazendo apenas 2 voltas ou 1 para cada lado. Neste caso, uma
volta intermediaria e uma menor, ou apenas a menor de todas. Seguir para o tépico 6.3 Modo Assisténcia,
item 4, Nimero de voltas de calibracdo para cada lado e reduzir de 3 para 2 ou 1, dependendo do
espaco disponivel.

Calibracao Piloto automatico

Pos. bruta do encoder:

01- Numero de passos que serdo executados. Boseo: e @ S

Cada volta para um lado é um passo.

02- Progresso (%) de execugédo dentro de
cada passo.

Progresso dos 0 02 [:‘ Pular

passos (%):

> Proximo

03- Iniciar/Parar. 03

Cancelar
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Como proceder:

1. Posicione o veiculo em uma &rea livre para deslocamento e pressione Iniciar;

2. Asrodas, automaticamente, irdo ser posicionadas para a posi¢do direita. Movimente o
veiculo, em velocidade constante, para a conclusdo das voltas para a direita,
acompanhando 0s passos e 0 progresso em cada volta;

3. Ao fim das voltas para a direita, o veiculo ira, automaticamente, posicionar as rodas para
a esquerda. Verifique o0 espaco para as voltas a esquerda, ou pressione Parar,
reposicione o veiculo e pressione Iniciar novamente;

4. Ao concluir a Ultima volta para a esquerda, ira aparecer os valores da calibracao,
confirme Sim e pressione OK para salvar todo o processo de calibracéo.

6.6 Configuracdes Gerais do Piloto Hidraulico

Configuragdes gerais

Ganho desarme

Rel motor X roda: 1.600
manual

Saturagao méx (graus): 40 Saturagao min. (graus): 40

Alarmell de roda 20,00 Delta P'f - 12,00
(graus): (graus/ :

Erro de seguranga (m): 2 Angulo de seg. (graus): 40

Acao do Suspender Velocidade méx. perm. 50
alarme: operacgéo (km/h):
Modo Estrada 50 Légica de controle do PWM G
Tempo Inativo (min):
Habilitar operacgdo
ao acionar:

Suspender operagao

Desligado ao desativar:

Desligado

Cancelar

. Pardmetros de Seguranca . Paradmetros de Operacgéo
Parametros de seguranca:

e Alarme de roda: Verifica funcionamento do sensor de roda, em caso de anomalia,
desativa o piloto.

o Erro de seguranca: Bloqueia o uso do piloto caso o erro esteja acima do configurado.

e Acdo do alarme: Indica se os alarmes do piloto irdo suspender a operagdo ou ndo
(corte de sec¢do, adubacéo, etc.).

e Modo Estrada Tempo Inativo: Correspondo ao tempo configuravel pelo operador para
gue apareca 0 aviso de pop up. Este aviso é referente ao tempo de inatividade do piloto
automaético.
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Ganho desarme manual: Pardmetro para ajuste do desarme manual do equipamento
(operador atuando na direcdo com equipamento ligado). Para piloto hidraulico, esse valor
fica entre 250 a 350. Quanto maior o valor, mais dificil o desarme, quanto menor o valor,
mais sensivel o desarme.

Angulo de seguranca: Bloqueia o uso do piloto caso o erro angular, em relacdo a
guia,esteja acima do configurado.

Velocidade maxima permitida: Corresponde ao valor que o usuario deseja utilizar
como velocidade de corte na operacdo. Se o0 equipamento estiver operando acima da
velocidade maxima configurada, nao sera possivel ligar o piloto automatico. Se o
equipamento ultrapassar a velocidade méxima configurada com o piloto automético
ligado, ele sera desarmado.

Pardmetros de Operacéo:

/A\ ATENCAO

Saturacdo max.: Angulo maximo de estercamento em baixas velocidades.
Saturagdo min.: Angulo maximo de estercamento em velocidades elevadas (25km/h).
Delta Max: Velocidade de giro das rodas.

Logica de controle do PWM C: Configuracdo da terceira saida do driver de direc&o. E
possivel configurar a saida do MOTOR C ao usar a dire¢ao hidraulica.

Habilitar operacéo ao acionar: Se ligado, inicia a aplicagédo/pintura ao engatar o piloto.

Suspender operacéo ao desativar: Se ligado, cessa a aplicagédo/pintura ao desengatar
0 piloto.

Valores baixos para estes parametros tendem a prejudicar a entrada e a resposta do
piloto na guia curva (lentiddo para realizar manobras).

Valores elevados de Sat Min e Delta Max podem provocar movimentos bruscosdo
equipamento, o que prejudica a seguranca de operagcdo em velocidades elevadas.

6.7 Ajustes de Controle

Parametros que auxiliam na performance do piloto, permitindo que ele se adapte em diferentes
condices de trabalho. S&o eles: Ultrapassagem, Agressividade, Sensibilidade, Ganho na velocidade (%)
e Agressividade na curva.
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Pilote automatico

Escalonador de ganhos
Ultrapassagem: [4]

Agressividade:

Sensibilidade:

Ganho na velocidade (%): 0
Agressividade na curva

L3

Cancelar

Na tela de operacgéo, arrastando de baixo para
cima, conforme mostra a imagem, também é
possivel acessar os principais parametros:
Sensibilidade, Agressividade e Ultrapassagem.

Ganhos do piloto automatico

© 100 @ © 100 @

Sensibilidade Agressividade passagem

6.7.1 Ultrapassagem

A Ultrapassagem controla a taxa que o veiculo dirigird na linha e a taxa que o veiculo terminara quando
ele se aproximar da linha. O valor padrdo € zero, e somente deve-se altera-la caso ndo se consiga
eliminar o sobre sinal através da Agressividade e Sensibilidade.

1. Parémetro varia de 0 a 200 (valor padréo: O - desativado).

2. Um valor baixo tende a fazer com que o piloto convirja mais lentamente para a linha,
reduzindo o sobressinal.

3. Um valor alto tende a fazer com que o piloto ataque com maior agressividade a linha,
provavelmente, aumentando o sobressinal.
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6.7.2 Agressividade

A agressividade controla a taxa que o veiculo ataca a linha e como ele se mantem na linha. Pode ser
definida entre 0 e 200. A configuragdo padrédo é 100. Atua, principalmente, durante a entrada.

1. Um valor alto tende a fazer com que o piloto controle em zigue-zague.

2. Um valor baixo tende a fazer com que o piloto alinhe rapidamente e vagarosamente
convirja o erro para zero.

6.7.3 Sensibilidade

A sensibilidade controla a taxa que o veiculo vira e a sensibilidade dele quando esta na linha. Atua,
principalmente, quando sobre a linha.

1. Valor alto tende a fazer com que o piloto responda rapidamente a pequenas
variagfes do solo (balango, etc.) o que pode fazer com quetrafegue em zigue-
zague, atuando demasiadamente nas rodas.

2. Valor baixo tende a fazer com que o piloto demore a responder as variacdes de erro.
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6.7.4 Ganho na Velocidade (%)

O ganho de velocidade ajusta os ganhos (Agressividade, Sensibilidade e Ultrapassagem)
automaticamente, baseando-se na velocidade do veiculo.

1. Caso a aplicacao tenha grandes variacdes de velocidade durante a operacgéo, ajuste 0
ganho para 100% e ajuste as opgoes referentes a agressividade, a sensibilidade e a
ultrapassagem, operando a 7km/h para os valores que melhor se adaptem as suas
necessidades. Apos este ajuste inicial, utilize o piloto em outra faixa de velocidade e
observe a resposta.

2. Caso o piloto esteja convergindo vagarosamente para erro zero, aumente o ganho de
velocidade.

3. Caso o piloto esteja oscilando, reduza o ganho de velocidade. Ao colocar o ganho em
zero, 0 sistema ndo alterara os ganhos automaticamente, baseando-se na velocidade do
veiculo (ideal para aplicagées com baixas varia¢des de velocidade +/- 3 km/h).

6.7.5 Agressividade na Curva

Auxilia o ajuste no seguimento de trajetérias curvas.
Parametro varia de 0 a 200 (valor padrdo: 100).
1. Um valor alto tende a fazer com que o piloto faga curvas mais fechadas do que o
necessario, além de movimentar bruscamente as rodas.

2. Um valor baixo tende a fazer com que o piloto faca curvas mais abertas do que deveria,
movimentando suavemente as rodas.
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6.7.6 Técnicas e Recomendacgfes para Ajustes

1. Observe a entrada (guia linear):

Acione o piloto, apos ser devidamente calibrado, com os ganhos de fabrica.
Agressividade:100
Sensibilidade:100
Ultrapassagem: 0

A ATENCAO Realize 0 ajuste préximo a velocidade de trabalho.

Campo Descricéo

Se resposta oscilatoria, trajetéria em zigue-zague, resposta| Reduzir Agressividade e Sensibilidade
agressiva (movimentando as rodas rapidamente) ou|em conjunto até obter uma resposta
transpassando demasiadamente a linha (> 30 cm). estavel e segura.

Se resposta lenta, convergéncia lenta para erro nulo, Aumentar a agressividade e a

alinhamento longe da linha de referéncia. sensibilidade em conjunto ate obter
uma resposta satisfatdria.
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2. Ajuste a agressividade e sensibilidade:

Apoés obter uma resposta estavel e segura para a entrada, ajuste a agressividade e a
sensibilidade, uma de cada vez, para obter o melhor desempenho possivel.

Aumente a agressividade para um maior ‘ataque’ a linha durante a entrada. Caso o piloto
esteja muito agressivo ou com grande sobressinal, reduza o parametro.

Durante a operacgéo sobre a linha, caso o piloto esteja atuando demasiadamente nas rodas,
tendéncia a trajetéria em zigue-zague, reduza o valor de sensibilidade.

Se demorando a responder as variacdes de inclinagdo do terreno, tendéncia a andar em
paralelo com a linha com erro > 1cm, aumente a sensibilidade.

3. Ajuste de Ultrapassagem:

Caso o piloto ainda apresente sobressinal na entrada, ajuste a ultrapassagem.
Dificuldade em conciliar uma boa entrada com uma boa resposta sobre a linha:
Alterar o valor de ultrapassagem de 0 para 100;

Caso a ultrapassagem ainda esteja elevada, reduzir o valor;

Caso o piloto tenha alinhado longe da linha, aumentar o valor.

4.  Agressividade na curva:

Primeiramente, agressividade e sensibilidade devem ser ajustadas durante a operacéo para
a guia linear.

Se a trajetoria for sempre mais aberta que a referéncia, elevar o ganho;

Se a trajetoria for sempre mais fechada que a referéncia, reduzir o ganho.

Os valores de Sat. Max., Sat. Min. e Delta Max. (disponiveis no menu Configuracdes
Gerais) afetam diretamente na resposta para a guia curva.

& ATENGAO Valores baixos para estes parametros tendem a deixar a resposta lenta. Elevar o ganho
curva, neste caso, melhora o desempenho.
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6.8 Operacao

Na tela de operacéo, verifique se o icone esté ativo.

GIMPORTANTE Caso o icone esteja desabilitado, selecione Menu > Piloto automatico e verifiqgue se
apresenta o icone Ligado. (Item 6.2).

Para acionar o piloto, pressione Ligar na tela de operacéo. Para desligar, pressione o0 mesmo botao,
force o volante com a mé&o para sair do modo Piloto Automatico ou utilize o pedal para ligar/desligar.

icone Descricdo

@ Piloto Acionado - Equipamento esta ligado e controlando a direcao.

Piloto Habilitado - Equipamento esta apto para operacao.

Piloto Bloqueado - Equipamento ndo pode ser acionado:
@ Ocorréncia de alarme critico (que impossibilita a operacdo);

Erro e angulo em relacéo a guia elevados.

@ Piloto Indisponivel - Sem comunicacdo com o driver de controle "ATCD".
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Problemas Causas Solucdes
Conector de alimentacdo mal Encai ; ; ;
encaixado. ncaixar o conector corretamente.
Fusivel do chicote de alimentacdo Verificar encaixe e substituir o fusivel se estiver
gueimado/malconectado. .
queimado.
Fixar corretamente os fios: vermelho (comporta-
Problema 1 Fios da bateria invertidos. fusivel) no polo positivo e preto no polo negativo.

Equipamento néo
liga.

Problema 2

Alerta de GPS
Sincronizando.

Problema3
Alerta de GPS Sem

Comunicagéo.

Problema 4

Perda frequente do
sinal do GPS

Tensao da bateria muito baixa.

Substituir bateria/manutencdo do alternador.

Chicote de alimentacdo rompi-do ou
em curto.

Preferencialmente substituir chicote ouconsertar.

Condicao atmosférica.

Aguardar condicao favoravel.

Antena sem visibilidade parao
céu.

Colocar a antena livre de obstaculos,como
barracdo e arvores.

Chicote da antena com defeito.

Manutencéo/substituicdo do chicote.

Antena com defeito.

Substituicdo da antena.

Equipamento com defeito.

Manutenc&o na assisténcia técnica.

Porta de comunicacdo configurada
errada.

Configurar a porta em GNSS.

Modelo de GPS configurado errado.

Entrar em contato com o departamento técnico da
Hexagon.

Defeito na placa do GPS/placa
controladora.

Manutenc¢&o na assisténcia técnica.

Cintilac@o lonosférica.

Evitar utilizar o equipamento nas horas dodia em
que o efeito € mais forte.

Area muito acidentada.

A antena precisa de um nimero minimo de
satélites para funcionar bem.

Antena muito baixa/posi¢ao
incorreta.

Colocar a antena sobre o teto do trator,na
linha de centro longitudinal.

Mau contato no chicote da
antena.

Manutencgéo/substituicdo do chicote.

10 junho 2022

56



7

« 4 HEXAGON

Manual de Instalacdo PILOTO AUTOMATICO HIDRAULICO

Problemas Causas Solucdes
Alterar agressividade e sensibilidade . - .
~ Problema na instalacdo mecéanica ou
ndo melhora odesempenho. . ~ !
configuragdo do equipamento.
Piloto apresenta 0 mesmo
comportamento com ganhos Verificar configuragéo veiculo.
elevados ou reduzidos.
Verificar funcionamento sensores inerciais
Problemabs (INS - menu Instalagéo INS).

Piloto ndo melhora a
resposta modificando
0s ganhos.

Problema 6

Erro nao é zerado.

Problema?7

Nada acontece apés
iniciar o teste de
instalagdo do sensor
do piloto.

Problema 8

Nada acontece
apos iniciar o teste
de controlador VH.

Verificar se driver (ATCD) esta parafusado
corretamente

Verificar Zona Morta valvula.

Verificar Ganho Valvula.

Verificar funcionamento e calibracdo do sensor
de roda.

Verificar funcionamento e calibracdo do sensor
de roda.

Verificar funcionamento sensores inerciais

(INS - menu Instalacéo INS).

Verificar se driver (ATCD) esta parafusado
corretamente.

Verificar se o driver do piloto e reconhecidona
rede (Menu Informag@es > Diagnosticode rede).
Caso ele ndo seja encontrado, verificar
alimentacdo bem como continuidade do cabo.

Realizar inspecdo no cabo de alimentacdo do
sensor verificando continuidade e se atenséo
existente entre os pinos "3" e "1"é de 12v.

Verificar se o driver do piloto e reconhecidona
rede (Menu Informagdes > Diagnosticode rede).
Caso ele nado seja encontrado, verificar
alimentacdo bem como continuidade do cabo.

Verificar continuidade dos cabos do sensor de
roda e da valvula hidraulica.

Verificar instalacao hidraulica (se ndo ha
conexdes invertidas, etc.).
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Problemas Causas Solucdes
Verificar Nivel do 6leo do reservatdrio.
Verificar Vazamentos.

Problema9

Problemas no piloto.

Verificar fixagdo do driver do piloto.

Verificar Sensor da direcao.

Problema 10
Nao |é valores
PITCH.

Problema do driver,

Substituir equipamento.

Problema 11

N&o |é valores ROLL.

Problema do driver,

Substituir equipamento.
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